با اختراع سيستم اتوماتيك فوكوس دوربين عكاسي يك آشكارساز فاصله اولتراسونيك كم قيمت، ساده براي استفاده و مدولار بدست آمده است. براي اندازه‌گيري سطح با يك اندازه‌گير مسافت اولتراسونيك ، بايستي سيستم را بالاي تانك نصب كنيد بصورتي كه بطرف پائين متمركز شده باشد. يك پالس براي شروع اندازه‌گيري به سيستم اعمال مي‌شود. وقتيكه سيگنال اولتراسونيك فرستاده مي‌شود، سيستم يك پالس در خروجي مي‌دهد. وقتي سيگنال برگشتي دريافت شد، يك پالس ديگر از خروجي سيستم داده مي‌شود. با استفاده از يك شمارنده خارجي بايستي زمان بين پالس ارسال شده و پالس مربوط به سيگنال برگشتي را اندازه‌گيري بنمائيد. چون سيگنال اولتراسونيك با سرعت حركت مي‌كند، زمان بين‌ ارسال و دريافت سيگنال اندازه‌اي از فاصله با سطح مايع است. فواصل مورد اندازه‌گيري بين 0.5 تا 10 متر بايستي باشد. 
d = 0.5υt

که در آن d، فاصله تا سطح مايع

υ، سرعت صوت = 331.5 m/s  در سطح دريا و دماي 0oC 
t، زمان کل رفت و برگشت است.

نصب فاصله ياب اولتراسونيك بر بالاي تانك خيلي مناسب است. دسترسي و نصب آن آسان و لازم نيست سيستم را ايزوله نموده و در مقابل تأثير مواد بر روي آن محافظت نمائيم. هر چند، همچنانكه تانك پر مي‌شود، فاصله بين‌ سنسور و سطح كوچكتر و كوچكتر شده. اين باعث زمانهاي كوچكتر و شمارش كمتر در تايمر خروجي مي‌شود. بعبارت ديگر هر چه سطح بالاتر مي‌رود، اطلاعات جمع‌آوري شده توليد شماره كمتري مي‌كند. دو راه حل موجود است، يكي استفاده از آشكارساز اولتراسونيك كه با مواد داخل تانك كار مي كند. سيستم را در ته تانك قرار دهيد. شعاع از سطح مايع منعکس شده و زمان بيشتري را براي رفت و برگشت به سطح مايع نياز دارد. راه حل دوم استفاده از يك سيستم آماده‌سازي اطلاعات
 با يك شمارنده براي تصحيح اطلاعات دريافت شده از آشكارساز اولتراسونيك نصب شده در بالاي تانك است. 

مثال20ـ3 
بلوك دياگرام و روابط مربوط به استفاده از يك آشكارساز فاصله اولتراسونيك را براي اندازه‌گيري تانكي به عمق 5 متر بدست آوريد. دستگاه بايستي داراي خروجي صفر در موقع خالي بودن تانك و خروجي 1000 در موقع پربودن آن باشد.
حل ـ بلوك دياگرام در شكل (شكل 78ـ3) داده شده است. سنسور اولتراسونيك در فاصله 0.5 متر بالاي سطح تانك پر 
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شکل 78-3 سنسور سطح آلترا سونيک Top-mounted
نصب مي‌شود. وقتيكه تانك خالي است امواج 5.5 متر را طي كرده و برمي‌گردند. كه اين امر در مدت 
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صورت مي‌گيرد. زمانيكه تانك پر است امواج 0.5 متر را طي كرده و برمي‌گردند. كه اين امر در مدت 
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صورت مي‌گيرد. اختلاف زمان بين وضعيت‌هاي پروخالي مساويست با
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اين اختلاف در زمان بايستي توليد يك شمارش 1000 بشود،
 بنابراين زمان بين و شمارش مساويست با
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 اين سيگنال شمارش را مي‌توان بوسيله يك ساعت كه در سرعت
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کار مي‌كند درست كرد. اكنون به دقت به بلوك دياگرام شكل 78ـ3 دقت كنيد. زمان گيري و بلوك كنترل، اندازه‌گيري را با اعمال يك پالس به ترانسديوسر و شمارنده تنظيم شده از قبل شروع مي‌كند. شمارنده به اندازه 1100 پر شده است. وقتي ترانسديوسر موج صوتي را مي‌فرستد، يك پالس هم ايجاد مي‌كند. اين باعث باز شدن گيت شده و شروع به كاهش شمارش از 1100 براي هر 30.17 μs مي‌كند. اگر تانك پر باشد پس از  3.017 ms خط دريافت سيگنال پالس‌دار شده و گيت مسدود مي‌شود. در طول اين مدت شمارنده فقط 100 تا شمرده و شمارنده را باندازه 1000 گذاشته است. اگر تانك خالي باشد. در زمان 33.183 ms
خط دريافت سيگنال پالس‌دار شده و گيت را مسدود مي‌كند.  در طي اين زمان شمارنده 1100 بار شمرده و شماره 0 بر جاي مانده است.

� - Data manipulation
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